Imenauer Schule der Konstruktionswissenschaft 1976 - 1990

FORMALISIERUNG UND SYSTEMATISIERUNG

Glnter Manfred Horst

Héhne Schilling Sperlich

Prof. Dr.-Ing. habil. Dr. h. c. Prof. Dr.-Ing. habil. Privatdozent Dr.-Ing. habil.,
seit 1973 Dozent an der TU limenau, seit 1970 Dozent an der TU limenau, Direktor des Instituts fir
Sektion Geratetechnik. Sektion Geratetechnik. Maschinenelemente und

Berufung 1985 zum Universitatsprofessor Berufung 1984 zum Universitatsprofessor
Schwerpunkt: Konstruktionsmethodik/CAD  Schwerpunkt: Feingerétetechnik,

Konstruktionsprinzipien

Fortfiuhrung des Forschungskomplexes
Automatisierung der technischen Vorbereitung der Produktion

und Weiterfuhrung im Hauptforschungsbereich Konstruktion im Auftrag des
Forschungszentrums von Carl Zeiss Jena

Forschungsziele:

- Erfassung des Konstruktionsvorganges in seinem Wesen

- Entlastung des Konstrukteurs von Routinetatigkeiten durch EDV-Anlagen
- Weiterentwicklung von Konstruktionsmethoden fur den Rechnereinsatz

Ergebnisse:

- Arbeiten zu Informationsspeichern (Prescher, Tiirpe, Gundermann, Moschke, Albrecht)

- Projektierende Arbeitsweise und Baukastensysteme (Langbein, Bornmann, Wehry, Seidel)

- Konstrukteurinformationen (KOIN) in Zusammenarbeit mit Carl Zeiss Jena ab 1980
- Konstruktionsprinzipien und Gestalten im Konstruktionsprozess (Schilling)

- Gestaltungslehre im Konstruktionsprozess (sperlich)

Rechnerunterstitzte Prinzipsynthese mittels
Kombination und Variation (Héhne, Lotter, Chilian)

Analyse bewerteter
Komplexionen
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Prinzipvarianten

Konstruktion (gegriindet 1991)
Schwerpunkt: Gestaltungslehre
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Gestaltungsbeispiele

Verfahren der Fehleranalyse, Aufbau von

Justierkreisen und Justierverfahren
(Bauerschmidt, Liedtke, Nonnig, Heiderich)

Einheit zur
Relaisjustierung

Rechnergesteuerte Justierung (Paul),
Justierkleben (springsguth)

System ILKON: Variabel einsetzbare Module zur Losungsfindung unter Nutzung der Wissensverarbeitung
(Kooperation mit den Fachrichtungen Maschinenelemente, Technische Mechanik, Technische Optik, Antriebstechnik)

Prizisiersn der Aufgabe

Ermiltein von Verfohrensprinzipien
und Funkfionssirukturen

Ermitteln_technischer Prinzipien
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Programmsystem
ILMAG

zur Dimensionierung,
Optimierung und

D‘luilliann.' Z.Ichnllnf Sat.'cl\ar‘n_ Dokumantisran Variantenkonstruktion
[ LM-FAG PCCAD DE=-CRD |- can von Elektromagneten
Kenstruktionsdokumentatian (Eick)

Publikationen:

20 prinzipien, Definierter Justierablauf...)
- 5 Habilitationen, 21 Dissertationen
' - mehr als 80 Aufsatze

" - Lehrbriefe

- ca. 20 Konstrukteurinformationen - KOIN
(Gestaltungsrichtlinien, Fehlerkritik, Konstruktions- Grundlagen der Konstruktion:

=T g

o5 &

Programmsystem

Programmsystem SISO
9 Y zur Berechnung von Programmsystem
ILPOSIT q ILPRIOS
Entwurf Schwingungen ' _ )

ZUMENVETVOn (Pech,Sanger) zur Simulation optischer Systeme
Eindimensionalen ' (Herrig)
Positioniersystemen (Simon) 3-D-Darstellung eines

schwingenden Mikroskops zur a) Rundbildfernrohr bei Ablenkung von 180°
Funktionsstruktur Uberpriifung des Einflusses von b) Kippvorrichtungsdiagramm bei fehlerhafter
und Realisierungsvariante eines Schwingungen auf die Lage des Dove-Prismas (Striche zeigen die
Positioniersystems Abbildungsqualitat Orientierung der Billdhéhe)

Konstruktionselemente der Feinmechanik: (Hrsg.Krause, W.)

Geratekonstruktion:

Roboter in der Geratetechnik:

- Mitautorschaft bei Biichern

(Hrsg.Krause, W.)

(Hrsg.Krause, W.)
(Hrsg.Bogelsack,
Kallenbach, Linnemann)

http://www.tu-ilmenau.de/konstruktionstechnik



