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Systematisierung von Deep-Learning Verfahren zur
Gangbewertung und -klassifikation

Beschreibung des Themas:

Am Fachgebiet Neuroinformatik und Kognitive Robotik wird in einem

Forschungsschwerpunkt Roboter-assistiertes Lauftraining in der klinischen

Rehabilitation bearbeitet. In den Projekten ROGER (2015-2019) zum

Gangtraining fur Patienten nach orthopadischen Operationen und ROREAS

(2013-2016) zum ein Lauftraining fir Patienten zur Rehabilitation nach

einem Schlaganfall wurden vor allem regelbasierte Verfahren zur Gangbe-

wertung eingesetzt. Ziel dieser Hauptseminars ist die Systematisierung

und Aufarbeitung von Deep-learning Verfahren, die bereits zur

Gangbewertung und Gangklassifikation eingesetzt werden.

Detaillierte Aufgabenstellung:

* Erarbeitung einer Systematisierung von DL-Verfahren zur Gangbewertung u. —klassifikation

* Aufarbeitung typischer genutzter Sensordaten fiir die recherchierten DL-Verfahren

* Aufarbeitung und Bewertung der genutzten Datensatze und zu klassifizierender /
bewertender Gangmerkmale

*  Wertung der Verfahren im Kontext eines Einsatzes auf einem Roboter mit on-board
Rechentechnik sowie im Kontext eines realen klinischen Einsatzes

* Zusammenfassung der systematisierten, aufgearbeiteten und bewerteten
Rechercheergebnisse als Powerpointprasentation und ggf. als Word- oder Latex-dokument

* Vorstellung der Arbeit in einer Abschlussprasentation im Rahmen des Hauptseminars
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