
FG Neuroinformatik & Kognitive Robotik

Hauptseminar

Beschreibung des Themas:
Am Fachgebiet Neuroinformatik und Kognitive Robotik wird in einem 
Forschungsschwerpunkt Roboter-assistiertes Lauftraining in der klinischen 
Rehabilitation bearbeitet. In den Projekten ROGER (2015-2019) zum 
Gangtraining für Patienten nach orthopädischen Operationen und ROREAS 
(2013-2016) zum ein Lauftraining für Patienten zur Rehabilitation nach 
einem Schlaganfall erfolgte eine Ganganalyse vor allem basierend auf Daten 
von RGB-D Tiefenkameras. Ziel dieser Hauptseminars ist die Aufarbeitung

Detaillierte Aufgabenstellung: 
• Recherche und Aufarbeitung von Ansätzen zur Ganganalyse basierend auf Laser-Sensordaten
• Recherche und Aufarbeitung von Ansätzen zur Laser-basierten Einzelbeindetektion
• Aufarbeitung von Genauigkeitsuntersuchungen Genauigkeitsuntersuchungen
• Aufarbeitung extrahierter Gangparameter
• Recherche verfügbarer Datensätze
• Wertung der Verfahren im Kontext eines Einsatzes auf einem Roboter mit on-board 

Rechentechnik sowie im Kontext eines realen klinischen Einsatzes
• Zusammenfassung der systematisierten, aufgearbeiteten und bewerteten 

Rechercheergebnisse  als Powerpointpräsentation und ggf. als Word- oder Latex-dokument
• Vorstellung der Arbeit in einer Abschlusspräsentation im Rahmen des Hauptseminars

Betreuer: Dr.-Ing. Andrea Scheidig (andrea.scheidig@tu-ilmenau.de)
Betr. Hochschullehrer: Prof. Dr. H.M. Groß
Bearbeiter:

Literatur-basierte Aufarbeitung von Verfahren zur 
Einzelbeindetektion aus Laserdaten

von Verfahren zur Einzelbeindetektion aus Laserdaten als Grundlage für 
eine darauf aufbauende Ganganalyse.
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