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für dreidimensionale Karten.

Beschreibung:

Viele aktuelle Publikationen fokussieren sich auf die Exploration 

zweidimensionaler Karten für mobile radbasierte Roboter [1], wobei auch 

zunehmend die Exploration von dreidimensionalen Karten mittels Drohnen 

untersucht wird [2, 3]. Allerdings gibt es kaum Arbeiten, welche ein 

Explorationsverfahren für dreidimensionale Karten basierend auf mobilen 

radbasierten Robotern vorstellen. In diesem Szenario besteht die 

Herausforderung darin die Karte trotz der eingeschränkten Freiheitsgrade des 

Sensors möglichst vollständig zu erkunden.

Ziel dieser Master Arbeit ist es den aktuellen Stand der Technik aufzuarbeiten 

und anhand dessen einen eigenen Ansatz zur Lösung dieses Problems zu 

entwerfen und umzusetzen.
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Aufgabenstellung:

• Recherche zum State of the Art der 

Exploration in 3D Umgebungen

• Übersichtliche Darstellung der 

gefundenen Arbeiten

• Auswahl und Implementierung eines 

Explorationsverfahrens in MIRA

• Evaluation des implementierten 

Verfahrens

• Anfertigen der Masterarbeit 

entsprechend der Vorgaben des FG 

NI&KR

• Ausarbeitung von Präsentationen für 

den Eröffnungs-, und Abschlussvortrag

Themengebiet/Schwerpunkte:

• Software

• Robotik

Voraussetzungen:

• Vorlesung „Kognitive Robotik“
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