Bachelorarbeit

Thema: Aufarbeitung und Evaluation von unsicherheitsbewussten
Explorationsverfahren

Beschreibung:
Viele klassische Explorationsverfahren [1, 2] fokussieren sich lediglich darauf,
die Umgebung schnell und vollstandig aufzudecken. Dabei wird
vorausgesetzt, dass das im Hintergrund verwendete SLAM-Verfahren die
aktuelle Karte ohne groflRere Fehler bereitstellt. Da allerdings oftmals
Unsicherheiten akkumuliert werden, gibt es Verfahren [3, 4], welche aktiv
bereits bekannte Bereiche anfahren, um konsistente Karten sicherzustellen.
Ziel dieser Bachelorarbeit ist es, unsicherheitsbewusste Explorationsverfahren
zu recherchieren, aufzuarbeiten und auf einem realen Roboter mit klassischen
Verfahren zu vergleichen.

Aufgabenstellung:

« Aufarbeitung der gegebenen
Literatur
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