
FG Neuroinformatik & Kognitive Robotik

Hauptseminar

Beschreibung des Themas:
Am Fachgebiet Neuroinformatik und Kognitive Robotik wird in einem 
Forschungsschwerpunkt Roboter-assistiertes Lauftraining in der klinischen 
Rehabilitation bearbeitet. Dabei werden mobile Assistenzroboter eingesetzt, 
die Patienten beim Training begleiten, dabei über RGB-D Kameras deren 
Gang sowie den Einsatz von Laufhilfsmittel analysieren und auch dem 
Patienten unmittelbar korrigierendes Feedback geben. 
Ziel dieses Hauptseminars ist die vergleichende und wertende Aufarbeitung 
des kommerziell verfügbaren Kinect-basierten Ganganalysesystems 
Motognosis (https://motognosis.com/index.html).

Detaillierte Aufgabenstellung:
• Aufarbeitung der Publikationen zu Motognosis hinsichtlich:

− sensorischer Aufbau und Randbedingungen, 
− integrierte krakheitsspezifische Trainingsprogramme, 
− Genauigkeitsuntersuchungen (genutzten Ground Truth, z.B. Messungen im Ganglabor), 
− Methoden der Gangbewertung,
− Studien zur medizinischen Wirksamkeit 

• Recherche weiterer kommerziell verfügbarer Kamera-basierter Ganganalyse- oder 
Gangtrainingssysteme

• Abschluss des Hauptseminars durch Zusammenfassung der systematisierten, aufgearbeiteten 
und bewerteten Rechercheergebnisse als Powerpointpräsentation und Vorstellung der Arbeit 
in einer Abschlusspräsentation im Rahmen des Hauptseminars
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Bearbeiter:

Aufarbeitung des Ganganalysesystems Motognosis
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