Hauptseminar

Thema: State ofthe Art Recherche von Roboterschwarmen

Beschreibung:

Ausgehend von den einzigartigen Anforderungen eines Multi-Roboter-Systems ist die
Schwarm-Robotik ein komplexer Ansatz, der ein Verstandnis dafir voraussetzt, wie
verteilte Systeme zu definieren sind, um ein selbstorganisierendes Verhalten zu
erreichen. Die Schwarmrobotik untersucht, wie man Roboter dazu bringt,
zusammenzuarbeiten und gemeinsam eine Aufgabe l6st. Jeder Roboter tragt hierbei zur
allgemeinen Aufgabe bei und verfolgt dieselben Ubergeordneten Ziele. Zu diesem Zweck
missen spezielle Kommunikationsparadigmen entwickelt werden, um die Kooperation
und Zusammenarbeit innerhalb des Schwarms zu ermdglichen.

Ziel dieses Hauptseminars ist die Ausarbeitung eines State of the Arts unter der
Betrachtung verschiedener Kontroll- und Kommunikationsverfahren zur Koordination des
Schwarms. Dazu ist ein Vergleich und eine Einordung verschiedener Schwarm-
Algorithmen anzustellen.
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Geeignetflr:
* Bachelor-/ Masterstudiengange

Themengebiet/ Schwerpunkte:

* Schwarm Robotik
*  Schwarmkommunikation

Hilfreiche Voraussetzungen:
» Besuch der Vorlesung ,Kognitive Robotik“ und ,Neuroinformatik*
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Fachgebiet Neuroinformatik und Kognitive Robotik
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