
Rechenregeln und Formeln:

(Fettdruck: Matrizen (Großbuchstaben), Vektoren (Kleinbuchstaben))

• Rechenregeln mit Vektoren und Matrizen bei der Differentiation
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• Euler-Lagrange-Gleichung
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mit L - Lagrange-Funktion, y - Variablenvektor, t - Zeit, ẏ = ∂y
∂t - zeitliche Ableitung

des Variablenvektors.

• Matrix-Riccati-Differentialgleichung

Ṗ (t) + P (t)A + ATP (t) − P (t)BR−1BTP (t) = −Q

mit P (t) - Riccati-Matrix, A - System-, Dynamikmatrix, B - Eingangsmatrix, Q,R -
Wichtungsmatrizen
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