Ubung 7 Aufgabe 1

Aufgabe 1

offene Kette fiir die einzelnen PI-Regler
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Ubung 7 Aufgabe 1

Aufgabe 1

Sprungantworten Fiihrungsverhalten im geschlossenen Regelkreis
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14T K=10, w =7.9radls, ¢, =52

12l e K=100, ws=31rad/s, ¢r=18
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Ubung 7 Aufgabe 1

Aufgabe 1

Vergleich der offenen Ketten von Pl und PID
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Ubung 7 Aufgabe 1

Aufgabe 1

Sprungantworten im geschlossen Regelkreis mit Pl- und PID-Regler
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Aufgabe 3

Orstkurve der offenen Kette mit PI-Regler

Orstkurve der offenen Kette mit P-Regler
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Ubung 7 Aufgabe 3

Aufgabe 3

Orstkurve der offenen Kette mit PID-Regler
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Ubung 7 Aufgabe 3

Aufgabe

Spr t, Kreis
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