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Nachfolgend möchten wir einen Überblick über unsere wissenscha�lichen Ak�-
vitäten aus dem Jahr 2023 geben. Im Verlauf des Jahres wurden verschiedene 
wissenscha�liche Arbeiten und Konferenzbeiträge zu unseren Forschungsthe-
men sorgfäl�g zusammengetragen und erfolgreich präsen�ert. Dadurch haben 
wir einen wertvollen Beitrag zur Forschungsgemeinscha� geleistet und unsere 
Erkenntnisse in verschiedenen Fachbereichen ver�e�. 

PAPER 

Im vergangenen Jahr konnten wir einen bedeutenden Erfolg verbuchen: Die Ver-
öffentlichung des Papers "A Mul�pole Magnetoac�ve Elastomer for Vibra�on-
Driven Locomo�on" im renommierten So� Robo�cs Journal [1]. Dieser Meilen-
stein markiert einen wich�gen Schrit in unserer Forschung und trägt dazu bei, 
das Verständnis und die Anwendungsmöglichkeiten magnetoak�ver Elastomere 
in der Robo�k zu ver�efen.  

KONFERENZBEITRÄGE 

Im Rückblick auf das vergangene Jahr können wir auf eine Reihe bemerkenswer-
ter Meilensteine in unserer Forschung zurückblicken. Im März wurden drei un-
serer Beiträge zur 9. IFToMM D-A-CH Konferenz in Basel angenommen und 
konnten vor Ort präsen�ert werden [2-4]. Diese Gelegenheit ermöglichte es 
uns, unsere neuesten Erkenntnisse einem fachkundigen Publikum vorzustellen 
und wertvolle Einblicke auszutauschen. 

Im Juli war es eine Ehre, unseren Beitrag "Locomo�on of a non-conven�onal tensegrity structure - simulated as mul�-body sys-
tem" auf der ECCOMAS Thema�c Conference on Mul�body Dynamics in Lissabon vorstellen zu können. Diese Konferenz bot uns 
eine bedeutende Gelegenheit, um unsere Forschung im Bereich der Mehrkörperdynamik einem interna�onalen Publikum zu 
präsen�eren und wich�ge Impulse für zukün�ige Entwicklungen zu setzen. 

Ebenfalls im Fokus stand das 15. Kolloquium Getriebetechnik in Aachen, bei dem drei Beiträge von uns vorgestellt wurden [5]. 
Der Tagungsband kann zukün�ig hier gefunden werden. 

Außerdem haten wir Ende September die Gelegenheit, unseren Beitrag "Magne�c field-driven locomo�on systems based on 
magnetoac�ve elastomers" auf den Ferrofluid-Rundgesprächen 2023 in Benediktbeuern zu präsen�eren. 

Ein weiterer Höhepunkt des vergangenen Jahres war zweifellos die Möglichkeit, im November unsere Forschungsbeiträge per-
sönlich auf dem renommierten 16. IFToMM Weltkongress vor einem interna�onalen Fachpublikum zu präsen�eren [6-8]. Diese 
Gelegenheit erlaubte nicht nur den Austausch unserer neuesten Erkenntnisse, sondern auch wertvolle Diskussionen mit führen-
den Köpfen unseres Wissenscha�sgebiets. 

PUBLIKATIONEN 

Im Jahr 2023 verzeichnete unser 
Fachgebiet einen bedeutenden 

Fortschrit mit der Veröffentli-
chung von 11 Konferenzbeiträgen, 

einem Paper und dem erfolgrei-
chen Abschluss von zwei Disserta�-

onen. Die hohe Anzahl an Beiträ-
gen unterstreicht die Relevanz un-

serer Forschung, und der Aus-
tausch mit Fachleuten weltweit er-

mu�gt uns zu weiteren Entwicklun-
gen. Das Jahr 2024 begann bereits 

vielversprechend mit der Präsenta-
�on von zwei weiteren Beiträgen. 

Wir können uns auf ein weiteres 
Jahr intensiver Forschungstä�gkeit 
freuen. 
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Darüber hinaus dur�en wir Anfang März dieses Jahrs an der 10. IFToMM D-A-CH Konferenz in Rostock teilnehmen, einem bedeu-
tenden regionalen Forum für Mechanismen und Maschinen und zwei unserer Beiträge vorzustellen. Wir freuen uns darauf, diese 
Beiträge zu veröffentlichen und sie einem breiteren Publikum zugänglich zu machen.   

DISSERTATIONEN 

Im vergangenen Jahr konnten wir in unserem Fachgebiet zwei herausragende Disserta�onen verzeichnen. Dr. Dirk Sindersberger 
hat sich in seiner Arbeit mit dem Thema „Development of a self-sensing electroadhesive so� gripper“ auseinandergesetzt [9]. 
Wie der Titel bereits verrät, befasst sich seine Forschung mit der Neudefini�on eines elektroadhäsiven Greifarms für den Einsatz 
im Bereich der So� Robo�cs. Seine bahnbrechenden Erkenntnisse tragen maßgeblich dazu bei, die Möglichkeiten dieser innova�-
ven Technologie zu erweitern und deren Anwendungsfelder zu verbessern. 

Ebenso möchten wir Dr. Simon Gast herzlich zu seinem Abschluss gratulieren. In seiner Disserta�on mit dem Titel "Ein Beitrag zur 
Untersuchung der Deforma�on magneto-sensi�ver Elastomere und deren Nutzung als Sensorelement" hat er einen bedeuten-
den Beitrag zur Erforschung und Nutzung magneto-sensi�ver Elastomere als Sensorelement geleistet [10]. Seine Arbeit liefert 
wich�ge Erkenntnisse für die Entwicklung fortschritlicher Sensortechnologien und eröffnet neue Perspek�ven für deren Einsatz 
in verschiedensten Anwendungsbereichen. 

Herzlichen Glückwunsch an beide Absolventen zu ihren herausragenden Leistungen! 

Wir sind stolz darauf, solch talen�erte Forscherinnen und Forscher in unserem Fachgebiet zu haben und freuen uns darauf, ihre 
zukün�igen Erfolge und Beiträge zu verfolgen.  
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