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PUBLIKATIONEN

Im Jahr 2023 verzeichnete unser
Fachgebiet einen bedeutenden
Fortschritt mit der Veroffentli-
chung von 11 Konferenzbeitragen,
einem Paper und dem erfolgrei-
chen Abschluss von zwei Dissertati-
onen. Die hohe Anzahl an Beitra-
gen unterstreicht die Relevanz un-
serer Forschung, und der Aus-
tausch mit Fachleuten weltweit er-

mutigt uns zu weiteren Entwicklun-

gen. Das Jahr 2024 begann bereits

vielversprechend mit der Prasenta-
tion von zwei weiteren Beitragen.
Wir kénnen uns auf ein weiteres
Jahr intensiver Forschungstatigkeit

freuen.
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Nachfolgend méchten wir einen Uberblick tiber unsere wissenschaftlichen Akti-
vitdten aus dem Jahr 2023 geben. Im Verlauf des Jahres wurden verschiedene
wissenschaftliche Arbeiten und Konferenzbeitrage zu unseren Forschungsthe-
men sorgfaltig zusammengetragen und erfolgreich prasentiert. Dadurch haben
wir einen wertvollen Beitrag zur Forschungsgemeinschaft geleistet und unsere

Erkenntnisse in verschiedenen Fachbereichen vertieft.

PAPER

Im vergangenen Jahr konnten wir einen bedeutenden Erfolg verbuchen: Die Ver-
offentlichung des Papers "A Multipole Magnetoactive Elastomer for Vibration-
Driven Locomotion" im renommierten Soft Robotics Journal [1]. Dieser Meilen-
stein markiert einen wichtigen Schritt in unserer Forschung und tragt dazu bei,
das Verstandnis und die Anwendungsmoglichkeiten magnetoaktiver Elastomere

in der Robotik zu vertiefen.

KONFERENZBEITRAGE

Im Riickblick auf das vergangene Jahr kénnen wir auf eine Reihe bemerkenswer-
ter Meilensteine in unserer Forschung zurilickblicken. Im Marz wurden drei un-

serer Beitrdge zur 9. IFToMM D-A-CH Konferenz in Basel angenommen und

konnten vor Ort prasentiert werden [2-4]. Diese Gelegenheit ermoglichte es

uns, unsere neuesten Erkenntnisse einem fachkundigen Publikum vorzustellen

und wertvolle Einblicke auszutauschen.

Im Juli war es eine Ehre, unseren Beitrag "Locomotion of a non-conventional tensegrity structure - simulated as multi-body sys-

tem" auf der ECCOMAS Thematic Conference on Multibody Dynamics in Lissabon vorstellen zu kdnnen. Diese Konferenz bot uns

eine bedeutende Gelegenheit, um unsere Forschung im Bereich der Mehrkorperdynamik einem internationalen Publikum zu

prasentieren und wichtige Impulse flir zukiinftige Entwicklungen zu setzen.

Ebenfalls im Fokus stand das 15. Kolloquium Getriebetechnik in Aachen, bei dem drei Beitrdge von uns vorgestellt wurden [5].

Der Tagungsband kann zukiinftig hier gefunden werden.

AuRerdem hatten wir Ende September die Gelegenheit, unseren Beitrag "Magnetic field-driven locomotion systems based on

magnetoactive elastomers" auf den Ferrofluid-Rundgesprachen 2023 in Benediktbeuern zu prasentieren.

Ein weiterer Hohepunkt des vergangenen Jahres war zweifellos die Moglichkeit, im November unsere Forschungsbeitrage per-

sonlich auf dem renommierten 16. IFToMM Weltkongress vor einem internationalen Fachpublikum zu prasentieren [6-8]. Diese

Gelegenheit erlaubte nicht nur den Austausch unserer neuesten Erkenntnisse, sondern auch wertvolle Diskussionen mit fiihren-

den Kopfen unseres Wissenschaftsgebiets.
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Dariber hinaus durften wir Anfang Marz dieses Jahrs an der 10. IFToMM D-A-CH Konferenz in Rostock teilnehmen, einem bedeu-

tenden regionalen Forum fiir Mechanismen und Maschinen und zwei unserer Beitrdge vorzustellen. Wir freuen uns darauf, diese

Beitrage zu veroffentlichen und sie einem breiteren Publikum zugénglich zu machen.

DISSERTATIONEN

Im vergangenen Jahr konnten wir in unserem Fachgebiet zwei herausragende Dissertationen verzeichnen. Dr. Dirk Sindersberger

hat sich in seiner Arbeit mit dem Thema ,,Development of a self-sensing electroadhesive soft gripper” auseinandergesetzt [9].

Wie der Titel bereits verréat, befasst sich seine Forschung mit der Neudefinition eines elektroadhasiven Greifarms fir den Einsatz
im Bereich der Soft Robotics. Seine bahnbrechenden Erkenntnisse tragen maRgeblich dazu bei, die Moglichkeiten dieser innovati-

ven Technologie zu erweitern und deren Anwendungsfelder zu verbessern.

Ebenso mochten wir Dr. Simon Gast herzlich zu seinem Abschluss gratulieren. In seiner Dissertation mit dem Titel "Ein Beitrag zur

Untersuchung der Deformation magneto-sensitiver Elastomere und deren Nutzung als Sensorelement" hat er einen bedeuten-

den Beitrag zur Erforschung und Nutzung magneto-sensitiver Elastomere als Sensorelement geleistet [10]. Seine Arbeit liefert
wichtige Erkenntnisse fiir die Entwicklung fortschrittlicher Sensortechnologien und eréffnet neue Perspektiven fiir deren Einsatz

in verschiedensten Anwendungsbereichen.
Herzlichen Gliickwunsch an beide Absolventen zu ihren herausragenden Leistungen!

Wir sind stolz darauf, solch talentierte Forscherinnen und Forscher in unserem Fachgebiet zu haben und freuen uns darauf, ihre

zukinftigen Erfolge und Beitrage zu verfolgen.
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