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Nachgiebige Gelenkverbindung mit inharenter Sensorik

System:
nachgiebige Gelenkverbindung mit inh&arenten Sensoren aus leitendem Silikon

Funktionsprinzip:

Durch einen speziellen Aufbau der Gelenkverbindung, welche die elastischen
Sensorelemente beinhaltet, wird die StoRgefahr dank der elastischen Eigenschaften
verringert. Die sensorische Ermittlung der Stol3-Drehrichtung der Gelenkverbindung
wahrend der Kollision erméglicht eine Gegenwirkung des Robotersystems zur
weiteren Verringerung bzw. Vermeidung der StoRkrafte. Der elektrische Widerstand
der elastischen Sensorelemente andert sich in Abhangigkeit der mechanischen
Beanspruchung (Widerstand fallt bei Stauchung und steigt bei Entlastung). Die
Sensorelemente werden im komprimierten Zustand eingebaut. Zwei Elemente
werden bei einem Stol3 weiter komprimiert und das zweite Paar entlastet. Ein
Vergleich der Widerstandswerte erlaubt es, die Drehrichtung zu bestimmen.
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Merkmale und Vorteile:

e Elastizitat, Dampfung und sensorische Eigenschaften sind in einem Element
vereinigt

e kompakter Aufbau

e Verringerung der Stof3gefahr

e kostengunstig

Anwendung:

e sanftes Robotergelenk
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