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 P r o j e k t a r b e i t  
 
Thema: 
 
Steuerung eines Lineartisches mit Schrittmotor 
 
Aufgabenstellung:   
 

Auf der Grundlage eines vorhandenen Linear-
tisches mit Schrittmotorantrieb und der zuge-
hörigen Ansteuerelektronik bestehend aus PC-
Karte und Endstufeneinheit sind die Baugruppen 
und Verbindungen für eine lineare Positionierung 
zu konfigurieren. Dabei ist die Software der PC-
gestützten Steuerung autonom (Joystick) und in 
Verbindung mit verfügbarer Windows-Software 
zur zweidimensionalen Positionierung zu be-
treiben. Mit dem inkrementalen Messsystem des 
Tisches ist die tatsächlich erreichte Position im PC 

anzuzeigen und für weitere Auswertungen verfügbar zu machen. Die erreichbare 
Wiederholgenauigkeit der Positionierung ist experimentell zu bestimmen.  
 
Inhaltliche Schwerpunkte:  
 
- Aufbau der PC-gestützten Steuerung 
- Installation der Software und Test der Positionierung 
- Ausführung der vorgebbarer Positionierungsaufgaben 
- Auswertung der Position mit dem inkrementalen Messsystem des Tisches 
- Bestimmung der Wiederholgenauigkeit  
- Dokumentation der Ergebnisse 
-  
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