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Thema:

Steuerung eines Zweikoordinatentisches mit Schrittmotorantrieb

Aufgabenstellung:

Auf der Grundlage eines vorhandenen
Zweikoordinatentisches mit Schrittmoto-
rantrieb und der zughorigen Steuerung-
skarte der Firma ,,OWIS*” ist eine voll-
standige LOsung zur Positionierung in 2
Koordinaten aufzubauen. Dabei ist die Soft-
ware der PC-gestutzten Steuerung autonom
(Joystick)  und in  Verbindung mit
verfugbarer Software zur zweidimension-
alen  Positionierung zu  betreiben.
Anschliel3end ist die Software flr die pro-

grammgesteuerte Bewegung des Kreuztisches anhand vorgegebener Posmonlerung-
saufgaben zu testen. Dabei ist die erreichbare Wiederholgenauigkeit mit einem bild-

verarbeitungsgestutzten Messsystem zu verifizieren.

Inhaltliche Schwerpunkte:

- Aufbau der PC-gestutzten Steuerung
- Installation der Software und Test der Positionierung
- Ausfuihrung der vorgebbarer Positionierungsaufgaben

- Bestimmung der Wiederholgenauigkeit mittels Bildaufnahmesystem

- Dokumentation der Ergebnisse
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