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Projektarbeit:
Steuerung eines Zweikoordinatentisches mit Schrittmotorantrieb
Aufgabenstellung:

Auf der Grundlage eines vorhandenen
Zweikoordinatentisches mit Schrittmotor-
antrieb und der zughorigen Steuerungs-
karte der Firma ,OWIS” ist eine L&sung
zur X-Y-Positionierung aufzubauen. Dabei
ist die Software der PC-gestlitzten Steue-
rung zu implementieren und in Betrieb zu
nehmen. AnschlieBend ist die programm-
gesteuerte Bewegung des Kreuztisches zu
testen. Es ist ein Ablauf zur Messmarken-
positionierung an 5 Positionen nach
VDI/VDE 2617 Blatt 6 zu erstellen und
auszufihren. Dabei ist die erreichbare
Wiederholgenauigkeit der einzelnen Posi-
tionen mit einem bildverarbeitungsge-
stUtzten Messsystem zu verifizieren.

Inhaltliche Schwerpunkte:

- Aufbau der PC-gestlitzten Steuerung

- Installation der Software und Test der Positionierung

- Ausflihrung der vorgebbarer Positionierungsaufgaben

- Bestimmung der Wiederholgenauigkeit mittels Bildaufnahmesystem
- Dokumentation der Ergebnisse

Verantwortlicher Hochschullehrer: Prof. Dr.-Ing. habil. G. Lin3
Betreuer: Dr. -Ing. P. Brickner

Telefon: 03677-69-3839

Raum: 2170 Newtonbau

E-Mail: peter.brueckner@tu-ilmenau.de

Die Projektarbeit kann zur Diplomaufgabenstellung erweitert werden.
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