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Aufgabenstellung:

Gerate mit CAN-Bus-Steuerung bendtigen
eine Firmware welche den jeweiligen
CAN-Knoten definiert und die CAN-
Kommandos gerdtespezifisch umsetzt. Es
besteht die Aufgabe das Update dieser
Firmware Uber den CAN-Bus auszufuhren.
Dazu sind an einem konkreten Beispiel die
Voraussetzungen zu untersuchen. An-
schlieBend sind die dazu notwendigen
Programmbausteine zu erstellen.

Inhaltliche Schwerpunkte:

- Aufbau eines PC-gestltzten CAN-Testanordnung

- Installation der Software im PC und der Firmware im Gerat

- Programmierung des CAN-Ladeprogramms

- Funktionstest durch Anderung der Firmware Gber den CAN-Bus
- Dokumentation der Ergebnisse
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Die Projektarbeit kann zur Diplomaufgabenstellung erweitert werden.
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