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Aufbau eines Praktikumsversuches unter CALYPSO

Aufgabenstellung:

In der optischen und taktilen Messtechnik mit
Koordinatenmessgeraten der Firma Zeiss wird die
Software Calypso eingesetzt. Hierzu soll ein Prak-
tikumsversuch entwickelt werden, der die grund-

legende Bedienung von Koordinatenmessmaschi- e
nen erlautert und den Umgang anhand verschie-
dener Exponate vertieft. -
w
) S
Dazu ist zunachst eine verallgemeinerbare Routi- e b

ne zur Inbetriebnahme eines Geratesystems aus
PC, Komponentensteuerung und Prufaufbau zu
erstellen.

AnschlieBend sind flr verschiedene vorgegebene
Prafkorper Computermodelle und geeignete Prif-
ablaufe zu entwerfen, welche die optischen und
taktilen Funktionsmdglichkeiten des Geratesys-
tems weitestgehend ausschopfen um die metro-
logischen Eigenschaften der zu testenden Einhei-
ten zu Uberprufen.

Inhaltliche Schwerpunkte:
- Einarbeitung in die Bedienung von Koordinatenmessmaschinen
- Entwurf geeigneter Modelle 2 verschiedener Prifkorper
- Erstellung verschiedenartiger Prifablaufe
- Erstellung einer Praktikumsanleitung nach dem Format des Fachgebietes
- Verifizierung an den vorgegebenen Priufkérpern
- Dokumentation der Ergebnisse

Verantwortlicher Hochschullehrer: Prof. Dr.-Ing. habil. G. LinB3
Betreuer: Dipl. -Ing. J. Bargenda

Telefon: 03677-69-3938
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Die Projektarbeit kann zur Diplomaufgabenstellung erweitert werden.
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