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Aufgabenstellung für eine Master-Arbeit  

Thema: 
Aufbau einer automatisierten Roboternachführung auf 
Basis von 3D-Bilddaten 

Kooperierende Roboter gewinnen im industriellen 
Umfeld in breiten Anwendungsfeldern an Bedeutung. 
Insbesondere für die flexible Montage und der damit 
verbundenen Möglichkeit, verschiedene 
Fertigungsstufen zu überprüfen, stellen ein wesentliches 
Aufgabengebiet dieser Technologie dar. Im Fachgebiet 
Qualitätssicherung und industrielle Bildverarbeitung 
wird hierfür ein UR5 Roboter (Bild links) eingesetzt. 
Weiterhin wurde auf Basis FPGA basierter 3D-
Datenerfassung ein Sensor aufgebaut, der kontinuierlich 
3D-Daten mit einer Geschwindigkeit von ca. 20fps 
sendet. Im Rahmen dieser Arbeit soll ein Demonstrator 
aufgebaut werden, der mit Hilfe der 3D-Daten eine 
automatisierte Abstandsnachführung des Roboters einer 
eingelernten 3D-Kontur ermöglicht. Für diesen Zweck 
muss eine Schnittstelle zwischen Roboter und 

Bildverarbeitungssystem sowie mögliche Methoden der Konturerkennung untersucht werden.  
Anschließend soll in einem Algorithmus eine automatisierte Lagekorrektur des Roboters des 
Roboters umgesetzt und getestet werden. 
 
Inhaltliche Schwerpunkte: 

 Einarbeitung in die Thematik der Roboter-Programmierung 
 Einarbeitung in die 2D/3D-Bildverarbeitung  
 Schnittstellenmodell für automatisierte Interaktion der Bildverarbeitung mit dem Robotersystem 
 Methode für die 3D-Konturerkennung und Positionsnachführung 
 Inbetriebnahme des Testsystems  
 Nachweis der 3D-konturbasierten Abstandsregelung an verschiedenen Objekten 
 Präsentation und Dokumentation der erreichten Ergebnisse 
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