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Aufgabenstellung für eine Masterarbeit 

Thema: Algorithmenentwicklung für eine fokussierte plenoptische Kamera  

Plenoptische Kameras (auch Lichtfeldkameras genannt) ermöglichen 

die Erfassung von Textur und Geometrie von Objekten in einer einzigen 

Bildaufnahme. Durch ein Mikrolinsen-Array wird das Bild in Teilbilder 

zerlegt. Diese stellen verschiedene Perspektiven der gleichen Szene dar 

und überlappen teilweise im Bildinhalt. Die Überlappung erlaubt die 

Triangulation mit Methoden der 

(multi-view) Stereoskopie. Die 

Kombination aus Textur- und 

Geometrieerfassung eröffnet viele 

Anwendungsfelder, unter anderem 

die Straßenzustandserfassung und die Fahrerbeobachtung für 

Assistenzsysteme. Ziel der Masterarbeit ist die Implementierung 

eines Ansatzes zur Synthese eines Gesamtbildes aus den 

einzelnen Mikrobildern sowie zur Erstellung der dazugehörigen 

Tiefenkarte. 

Inhaltliche Schwerpunkte: 

 Recherche über bestehende Algorithmen zur Bildsynthese und Tiefenabschätzung mit 

plenoptischen Kameras 

 Auswahl und Modifikation eines geeigneten Algorithmus‘  

 Implementierung in einer beliebigen etablierten Programmiersprache 

 Auswertung und Vergleich mit dem Stand der Technik 

 Dokumentation der Ergebnisse   

 Anforderungen: 

 Vorkenntnisse in technischer Optik (Schwerpunkt: Linsen) 

 Grundkenntnisse im Bereich der Bildverarbeitung 

 Mathematisches Verständnis (Matrixoperationen, Algebra) 

 Programmierkenntnisse  
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Perwaß, C.; Wietzke, L. „Single Lens 3D-Camera 

with Extended Depth-of-Field“, Fig. 10 


