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Aufgabenstellung: 

Am Fachgebiet NI&KR werden derzeit verschiedene Verfahren zur 

Bestimmung von Greifposen entwickelt. Diese bestimmen zu einem 

gegebenen Objektmodell, welches aus Kamerabildern extrahiert wird, eine 

Menge möglicher Greiferposition für das Ergreifen des Objektes mit einem 

Roboterarm und die zugehörigen Greifqualitätswerte. Ziel dieser Arbeit ist es 

eine Testumgebung aufzubauen, in der weitgehend automatisiert wiederholt 

verschiedene Objekte einem Roboter präsentiert und von diesem gegriffen 

werden. Dabei sollen die vorhergesagten Gütewerte mit der tatsächlich 

erreichten Anzahl erfolgreicher Griffe vergleichen werden. Weiterhin soll die 

Ausführungsgenauigkeit der Greifbewegung erfasst und protokolliert 

werden. Für die Experimente stehen verschiedene Roboter mit Parallel-, 

bzw. Dreifingergreifer zur Verfügung. Die Ansteuerung der Roboter 

geschieht über die Robotersoftwareframeworks ROS und MIRA. Hierfür sind 

die benötigten Pakete zur automatischen Ablaufsteuerung und Auswertung 

zu implementieren. Weiterhin ist der technische Aufbau des Teststands zu 

konzipieren und zu begleiten. 
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